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Vegetable pan with contents turning device - has inclined motor 
driven arm cooperating with projection in pan wall 
SEB SA 29.06.76-FR-01 9747 
(03.03.78) A47/-36/16 
The cooking pan (1) contains a sweeping arm (4) which is 
powered by an electric motor (2) and automatically turns 

over vegetables 
e. g. potatoes 
during boiling. 
The arm (4) 
occupies a rad- 
ial and horizont 
-al position 
slightly above 
the base (5) of 
the pan, and acts 
in conjunction 
with a project- 
ion (12) of the 
pan wall (1 1 ). 

The electric 
motor (2) may 

be mounted on a horizontal support (10) spanning the lips 
of the pan, and the arm may be inclined relative to a 
pan radius (r). The free end (4a) of the arm just clears 
the wall projection (P) which should amount to half the 
vegetable size. The inclination of the arm^auses vege- 
tables to gravitate outwards, and as th^T encounter the 
ojection (12) they are turned over bV the arm. 29.5. (b 
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La presents invention concerne un appareil eiectrom£nager 
permettant de retourner sur eux-mgraes lea aliments contenus dans un 
;r£oipient de cuisson. 

L f appareil v±a6 par l 1 invention est destin<5 plus particulife- . , 
rement h retourner, c'est-a-dire faire sauter pendant leur: cuisson / 
des aliments pr<5sentant une certaineVconsistance, tela que ' pommes c^e . ; 
terre, carottes, navets et analogues coupds en morceaux. '•' 

Cette operation est habituellement realis^e manuellement , en ; ; , 
secouant le recipient de cuisson ou en utilisant line spatule.ou xis ten- 
sile analogue. . ' 

On connait des appareils comportant un blob motordducteur f ±x6 ._. ^ 
sur un recipient de cuisson et comportant un organe de brassage mont<5 
de fa?on rotative h ce bloc motoredu'cteur . 

Ces appareils sont utilises pour brasser' des aliments notarament 
en presence de liquides pour preparer par exemple, des soupes ou des 
crfemes glacees. Le bras de 1' organe de brassage ( de tels appareils ; 
assure uniquement le brassage des aliments contenus dans le recipient 
de preparation* Ces appareils ne peuvent par consequent pas 6tre uti- , 
lisSs pour faire sauter des aliments tels que des pommes de terre.; . 

Le but de la pr^sente invention est de remedier aux inconv^- 
nients des realisations pr<*cit3es en creant un appareil permettant 
de retourner efficacement les aliments contenus dans un, recipient de. 
cuisson et ce sans aucune intervention manuelle de l'utilisateur. 

L 1 appareil vis 6 par l 1 invention comprend un bloc motor^duc- , 
teur fix6 au recipient de cuisson, ce bloc motor^ducteur comportant .. 
un organe de brassage des aliments mont^ de fa?on rotative k ce bloc 
motor^ducteur et cet organe de brassage comportant un bras attendant 
a une f aible distance du fond du recipient . 

Suivant 1* invention, 1 cet appareil est caract&ris<5 en ce que 
la paroi lat&rale du recipient de cuisson comporte au moins line saillie 
dirig<§e vers 1' int&rieur du recipient, la distance comprise entre la 
paroi lat^rale et cette saillie <*tant legerement infer ieure h la dis- 
tance comprise entre cette paroi lat^rale et l'extr^mit^ libre du 
bras. 

Lore de la rotation du bras, les aliments glissent vers son 
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extr&nit6 libre. Au contact avec la saillie m£nag<*e sur la. paroi late- 
ral e du recipient, les aliments se retournent sur eux-mSmes en bas- 
culant autour de rextr£mit<* du bras. De proche en proche, tbus les 
fragments d'aliments contenus dans le. recipient de cuisson soht ainsi 
cuits sur tout es leurs faces sans aucune intervention manuelle de 

l'utilisateur. : ' . ..-"^ 

Selon une version pr£f£r£e de . I 1 invention,, le bras comporte . 
au moins une partie s 1 tStendant parallfelement au f ond ; du "incipient et 
situ^e en.avant.du rayon du cercle demerit par i 1 extr^mit^'libre du ..... 
bras, .relativement au sens de la rotation de ce bras. 

Gr&ce k cette disposition, les aliments sdnt soujnilsrk une ; \ 
force presentant une composante dirig^e vers l'extr&nit£ du bras. 0 n 
facilite ainsi le ddplacement des aliments vers la paroi lat&rale du 
recipient et le retournement de ceux-ci au contact ayec la ou les 
saillies m&iagdes sur la paroi latdrale du recipient. , 

De preference, la distance comprise entre la paroi latdrale du 
recipient et le cercle d^crit par 1» extr^mite libre du bras est inf<*- 
rieure a la dimension moyenne des aliments a retqurner. 

On evite ainsi que les aliments passent entre cette extr£mit£ 
libre du bras et la paroi lat^rale du recipient avant que le bras 
arrive en regard de la ou des saillies m&iag<§es sur la parol laterale 
de ce recipient. • . ; ". . 

D'autres particularity et avantages de 1' invent ibh appara ; i-- / 
tront encore dans la description ci-apres. .* " - ■ ■ : : 

Aux dessins annexes, donnas h titre. d'exemple a non limit atifs ; 

- la figure 1 est une vue en perspective de ltappareil conforms 
h l f invention, 

- la figure 2 est une vue en perspective d'une partie de la • 
paroi laterale du recipient de l'appareil de la figure 1, le bloc raoto 
reducteur etant enlev6, : ^ 

- la figure 3 est une vue en perspective de dessous du bloc 
motor^ducteur de I'appareil de la figure 1, ce bloc motor&lucteur ^ 
comportant tin organe de brassage classique, 

- la figure 4 est une vue en coupe longitudinale~.du bloc moto- 
reducteur de I'appareil conforme k l 1 invention, . 
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.- lea figurea 5 a 9 aont des sch^maa relatifs au f onctionnement 
de 1' appareil conforme a V invention, O' 

- la figure 10 eat un schema du. circuit eiectrique de commande - ; ^ 

du bloo motoreducteur, . , ; . " 

5 - - la figure 11 est une vue en perspective d'une variante de. ;:. 

realisation de 1' appareil conforme a 1' invention. " ; . • / • 

Dana la realisation de la figure 1 , on voit un recipient (de : : 
cuisson cylindrique 1, du type sauteuae, deatijid notamment a la; cuia- : 
eon des pomm'es de terre. Le recipient 1 est en metal. ; embouti tel que : • W 
!0 T aluminium et est eventuellement revStu inter ieurement par une couche .' 
anti-adhesive en polytetrafluorethylene pour limiter 1' adherence des ;y 
aliments aur la surface interieure de ce recipient 1. ■ 

Sur le recipient 1 eat fixe de facon amovible un bloc moto- 
reducteur 2 comportant un organe de brassage 3 monte de fa 5 on rotative . 
15 audit bloc motoreducteur 2. Cet organe de brassage 3 comporte un braa 
4 attendant a une faible distance du fond 5 du recipient 1 et paral- 

lelement a ce fond 5. v , 1 ; ; 

Dans 1' example represent*', le recipient 1. comporte deux poignees. 
6 diametralement opposeea et pre sent ant chacune un evidement 7 tourne 
20 vers l'interieur du recipient 1. Ces evidements 7 servent a la f ixa- . 
tion du bloc motoreducteur 2 au recipient 1 . L'une dea extr emit 6e 8 .: 
du bloc motoreducteur 2 est emboltee dans l'unde : ces evidement a 6. 
L« autre extremite 9 du bloc motoreducteur 2 comporte deux tiges . paralr- . 
leles 10 dont les extremes aont reuniea par une, traverse 10a qui 
25 prend appui dana 1' evidement 7 de la poignee 6 adjacente. 

Le bloc motoreducteur 2 eat ainai parfaitement. caie sur le reci- 
pient 1 et il ne riaque pas de se deplacer sous 1'effet du couple en- 
gendre lors de la rotation de 1' organe de brassage 3,., 

Conformement a 1' invention, la paroi laterale 11 du recipient 1 
30 comporte au moins une saillie 12 (2 dana 1'exemple represente) dirigee 
vera l'interieur de ce recipient 1. la distance £ .mesuree entre la 
paroi laterale 11 du recipient 1 et le sommet 12a (voir egalement 
• figure 5) est ie g erement inferieure a la distance ^ comprise entre . 
la paroi laterale 11 du recipient 1 et 1- extremite libre 4a du braa 4. 
35 Ainai, lors de la rotation du bras 4, l'extremite 4a de celui-ci passe 
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k une faible "distance du sommet 12a de ;ohaque saillie 12. 

Cette distance p 4 est d'autre part inferieure k ia dimension • 
moyenne des aliments 40 k retourner dans le recipient 1, comme on 
le yoit sur la figure 5. ' . .■ * • ; " : ' ' > . . 

5 Dans l'exeinple represents, I'organe de brassage. 3 , y compris ; 

le bras 4, est constitu<5 par une tige de section circiilaire affectant 
sensiblement la forme d'un crochet, la partie rectiligne de celui-ci 
constituant le bras 4 proprement dit. . ~Y' 

On volt d'autre part (Voir notajnment les figures 1,et 5) que 

10 Is bras 4 s'Stend en avant du rayon r du cercle d£crit par l'extr^-, 

mitS libre 4a de ce bras 4 relativement au sens de rotation R, l'angle 
a compris entre le bras 4 et le rayon r pouvant varier sensiblement 
entre 10 et 60°. 

Cet angle a est fonction des paramfetres qui r^gissent le glis- 

15 sement des aliments le long du bras 4. Ces parainfetres sont entre 

autres, la vitesse de rotation du bras 4, 1'Stat de surface du fond 5 
du recipient, le diamfetre de celui-ci, le nombre et la forme des 
saillies 12 m£nag£es sur la parol lat^rale 11 du recipient 1. 

Sur la figure 1, on voit que les saillies 12 sont cpnstitu^es 

20 par des emboutis s'^tendant sur la hauteur de la paroi lat^rale 11 

du recipient 1, la section de ces emboutis suivant un plan parallfele 
■ au fond 5 du recipient Stant sensiblement triangulaire (voir figure / 
5 en particulier) • Dans 1* exemple represents, ces. saillies 12 sont 
aituSes au droit des poignSes 6. 

25 Le bloc motor^ducteur 2 peut egalement servir pour l'entral- 

; nement d 1 une pale de brassage classique 13 (voir figure 3)» 1'appareil 
conforme a 1 1 invention St ant ainsi applicable aux operations de bras- 
sage usuelles telles que la preparation de soupes ou de crimes glacSes 
A cet effet, le bloc motor^ducteur 2 comporte un axe creux 14 

30 recevant la pale de brassage 13» cet axe creux 14 etant distinct de 

l'axe creux 15 servant k 1' entrain ement du bras 4 pr^cddemment dScrit* 

Sur la figure 3, on voit en outre, que la face de dessous 2a 
du bloc motorSducteur 2 comporte une sSrie de crans parallfeles 13a 
situ^s k des distances variables de l'axe creux 14. La fonction de 

35 ces crans 13a sera expliquSe plus loin. 
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Dans la realisation de la figure .4, le bloc motor <*ducteur 2 
renferme un train de roues dentees 16, 17, 18, ' 19, 20,21 ,22,23 et 24qui. 
demultiplient le mouvement de rotation d»un moteur.a courant conUnu;.,^ 
25. La reduction est telle que dans l'exemple represents, JLa. roue 21 
associ^e a l'axe creux 14 tourne a 250 tours/mn et la roue 24 assocre>.j 
a l'axe creux 15 tourne a trqis tours/mn seulement. / / - 

le bouton 26 situe" sur la face de . dessus^ du bloc- mot product eur ^ 
2 permet d»<*jecter la pale de brassage '13 ou l'b^gane de> brassage 3 -y ; <* 
sans avoir a "manipuler ceux-ci. Sous le" bouton .26; est dispos^. un etrier| 
2^a°diux petites tiges 28 et 29 p^n^trant' axialement daris les. axes '| 
creux 14 et 15. Une pression sur le bouton 26 permet done de chasser " j 
la pale^de brassage 13 ou l'organe de brassage 3 de l'axe 14 ou 15 .j 
correspondant . 

L' alimentation Slectrique du moteuc 25 est . dans cet exemple, . 
15 assured par un accumulateur 30. La mise sous tension se fait grace 

a 1' interrupt eur 31. • 

On va maintenant detainer le fonctionneme'nt de l'appareil : • J- 

conforme a 1' invention. 1 , . , • : , 

Pour la mise en oeuvre de l'appareil conf orme a 1' invention, 
on engage d'abord l'organe de brassage 3 dans l'axe creux 15, du bioc -0 
motor^ducteur 2 et on dispose ce dernier sur le recipient 1 de telle 
maniere que 1' extrSmite" 8 du bloc motoreducteur 2 et la traverse- 10a 
opposed a cette extremite prennent place dans les evidements 7 mena- - \. 
e t s dans les deux poignees diam^trales 6. Dans cette position, l'axe. .. 
de rotation X de l'organe de brassage 3 correspond avec l'axe du r6- -.: 
cipient cylindrique 1. . . 

On place ensuite dans le recipient 1, les aliments a f aire 
sauter, par exemple des pommes de terre coupeee en d«Ss. L'appareil 
est alors pr6t a 8tre mis en servioe. 

Sur la figure 5, on voit que sous l'effet de la rotation du • 
bras 4, les d£s de pommes de terre 40, glissent le long du bras 4 
vers l'extremite 4a de celui-ci et viennent buter contre la parol . 
laterale 1 1 du recipient 1 . Du fait que la distance p 1 comprise entre 
la paroi laterale 11 du recipient 1 et 1' extremite 4a du bras soit , ;; 
35 inferieure a la dimension moyenne des morceaux de pommes de, terre 40, ;; 
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ceux-ci ne peuvent passer entre cette extr<§mit3 4a et cette parol 

lat£rale 11. . v ■ ' - . ;* • ., ; ' 

Sur la figure 6, on voit que lorsque l 1 extr&nit<* 4a du bras 4 w - 
pa3se ; devant une saillie 12 de la paroi lat^rale 1 1 du •recipient 1, 
,5 le d<§ de pomme de terre 40 bloqu£ k l'extr£mit£ 4a du bras 4 ,bute , • ; 
. contre le ' f lane adjacent de la saillie 12 et bascule autour du bras 
4 # Les d£s de pomm.es de terre 40 sont ainsi retourn<§s les uns k la; , / >: 
; suite des autres au pours dejLa cuisson. •/ ; . ^ wr'. 

Le glissement des d£s de pomme s de terre 40 le long du bras 4 . * 
10 . est obtenu notamment grfice Vl' angle a (voir, figure 7) ' com pris; entre ■ 
ce bras. 4 et le rayon r passant par I' extrdmitd 4a dubras 41 En . , / 
- effet, grace k cet angle a, les &6s de pommes de terre 40 sont soumis -.■ 
k des forces prdsentant une composante .P parallels au bras 4 et dirigee 
. vers son .extr^mit^ 4a. 
15 En augmentant 1' angle a, cette composante F crolt, ce qui 

\entralne. un glissement plus rapide des morceaux de pomme s "de terre 
40. Toutefois, lorsque 1" angle a crolt, on augment e' en m§me temps ' le . 
rayon du cercle mort C (en pointilles) dans lequel aucun morceau de , 
pomme de terre 40 ne peut gtre pris par le bras 4. U est ; avantageux * 
20 par consequent de limiter 1' angle a k une t valeur relativement f aible 
qui est comprise entre 10 et 20° dans/le cas de l'exemple re present ev 
II est toutefois possible de supprimer le cercle mort C pr6- ; 
cit<5 en utilisant un bras 4b (voir figure 8) prtSsentant la forme _ : 
^ approximative d'une spirale prolongee vers 1 ! extr<§mit<§ libre ;4c. du t ; 
25 bras *4b par une partie rectiligne 4d- f ormant avec ; le rayon r^ un 

angle a,, plus important (sensiblement £gal a 50°) que dans la reali- 
sation precitde. , 

La figure 9 a trait au cas oil le recipient 1 contient une quan- 
tity relativement importante de morceaux de pommes de terre 40. Dans 
30 ce cas, il se produit au droit de chaque - saillie 12 une perturbation • \ 
dans le rangement des pommes de terre 40 et le retournement de ceux-ci 
a lieu de proche en proche, d'une fa9on pratiquement alleatoire. 

Pour que les morceaux de pommes de terre 40 restent en contact 
avec le fond 5 du recipient 1 pendant une duree suffisante entre 
35 chaque retournement, il est pr£f Arable que la vitesse de rotation, du 
bra3 4 soit relativement lente. Dans l 1 exemple consider**,, cette vi- 
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tease de rotation est £gale a 3 tours/mh. 

Pour obtenir des pommes de terre saut^es ayant encore -day ai>- ... : 
tage 1" aspect de celles sous surveillance et aau't^es manuellement 
( au moyen d'une spatule, ou en secouant le recipient 1 ) , il est avan- - 
tageux de laisser les'pommes de.terre en contact avec le fond 5. ^u V I 
recipient 1 pendant une dur<*e plus longue que ce lie comprise entre .y 
chaque retournement en utilisant une Vitesse de notation constante ', 

£gale a 3,tours/mn. ' , . •-; . . , . ' .'' 

Une solution pour r^soudre ce probleme" consiste a pourvoirle> 
bloc motoreducteur 2 de moyens pour commander la rotation et l'arrgt , 
du bras 4 pendant des duress programmers. 

Ce resultat peut Stre obtenu par example , au moyen d'une came 
entrained par l'une des roues' du bloc motoreducteur 2, cette came - 
cooperant aveo un interrupteur 32 (voir figure 10) insert dans le , • 
circuit d' alimentation du moteur 25. - 

Selon le circuit <5lectrique de la figure 10, la .dur6e.-4' arret A 
de la rotation du bras 4 depend du temps mis par la capacity 33 | ;/ v 
atteindre la tension de seuil de conduction. du transistor 34;-Le cou^ 
rant de charge de cette capacity 33 traverse le moteur 25 et la resis- 
tance 35. line partie de *e courant est d*riy*e par la r^sistahcev3^K 
qui permet entre autres d'ajuster le temps de charge de la .capacity 
33. Lorsque la tension de seuil est atteinte, le transistor- 34 ^~y}: 
vient conducteur et le moteur 25 s'e remet en. route. A ce moment, -la:.: 
came precitee s'escamote et 1' interrupteur 3.2 se ferme en shunt.ant ,; , 
tout le circuit e^ectronique . La capacity 33 se. decharge alors dans . 

les resistances 35 et 36. . 

A titre d'exemple, il s'est avere" avantageux de choisir des 
duress de rotation du bras 4 egales a 50 secondes sSpardes par des 
durees d'arrSt de 30 secondes, la vitesse de rotation du bras £tant , 
comme indique" pr£c£demment , egale a 3 tours/mn. 

Lorsqu'on veut utiliser l'appareil conforme a l'invention. 
pour Crasser un liquide, on dispose le bloc motoreducteur 2 prefe"- 
rablement sur une casserole. , - - ; 

Apres avoir muni le bloc motoreducteur 2 de la pale de bras- 
sage 13 (voir figure 3), on place le bloc 2 en trayers de la casse- 
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role de telle manifere que la pale 13 soit sensiblement au centre de 
cette casserole • Deux des crans 1 3a se trouvent ainsi k cheval sur 
le bord de la casserole et lea tiges 10 reposent sur.le bord diarn£- 
tralement oppos£ de la casserole . . - : \ r * 

5 Bien entendu, I'invention n'est pas limitee aux exemples de 

realisation que l 1 on vient de d^crire. ; « ,y J : 

1 la fixation du bloc mot oreducieur 2 sur le recipient 1 vpeut : 
§tre obtenue autremerxt que par emboitement des extrdmit£s oppbs£es_ 
de celui-ci dans les poign^es diam^trales 6. : ' 

10 Ainsi, cet emboiiement peut §tre inverse, les poign^es 6 prf-' 

sentant un relief central au lieu d'un ^videment et les extr Smites 
du bloc moteur 2 etant conform^es de fa?on a presenter un £videment 
compl£mentaire du relief pr£cit£ # 

Dans tine version £conomique , ou lorsque le recipient est 

15 £quip£ d*une queue au lieu de poigndes, le bord du recipient peut 
presenter deux cr^neaux ou deux languettes" diametralement oppos£es 
pour permettre la fixation du bloc motpr^ducteur 2. 

Dans l'exemple represents sur la figure 1 1, le bloc motore- 
ducteur 2b repose sur le bord de la casserole ta seulement par l'un. 

20 de ses c8tes, la fixation du bloc 2b etant as sur £e par deux lan- 

guettes 41 prenant appui depart et d* autre de la paroi' laterale 11a 
'de la casserole 1a. 

Par ailleurs, les saillies 12 menagees suivant la hauteur de 
la paroi laterale 11 ou 11a du recipient 1 ou 1a peuvent encore 8tre 

25 realises au moyen de reliefs rapportes ou fixes sur la . face . interne 
de la paroi laterale du recipient 1 ou 1a; 

De plus, le bras 4 peut encore comporter des moyens pour ... 
r£gler la distance p^ comprise entre son extremity libre 4a et la 
paroi laterale 1 1 du recipient 1 , en f onction de la dimension des 

30 aliments utilises. 
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ttTCVKNDICATIONS 

' i. Appareil electromenager permettant de retourner sur / 
eux-memes les aliments contenus dans un recipient de cuisson cylin- , 
drique, cet appareil comprenant un bloc motordducteur fixe sur le- 
5 dit recipient et comportant un organe de brassage des aliments ^. v 

monte" de facon rotative audit bloc motoriductettry cet organe de • 
\ brassage comportant un bras. cons titue par une' tige de section cxr-. ,. 
culaire , s • etendant a une f aible distance du .f ond du recipient , 
caract^ris^ en ce que la paro i laterale du recipient comporte au 
ID' mo ins une saillie dirig^e vers 1-int^rieur du recipient et en ce 

q ue le bras comprend au moins une partie s'etendant parallelement - 
au fond du recipient, et situSe en avant du rayon du cercle decrxt 
par !• extremite libre dudit bras, relativement au sens de la rota- 
tion de ce bras et en ce que la distance comprise entre la parol 
laterale du recipient et le cercle decrit par 1 .extremite. libre du 
bras'est inferieure a la dimension moyenne des aliments a retourner. 

■ 2. Appareil conforme a la revendication 2, caracterise 
en ce que ladlte partie du bras est. rectiligne et forme avec le 
rayon du cercle decrit par 1' extremite libre _ du bras un angle com- 
pris entre 10 et 60° environ. ■ . . 

3. Appareil conforme a la revendication 1 caracterise- 
en ce que le bloc motoreducteur comprend des moyens pour commander 
la rotation et 1'arrSt du bras pendant des dur4es programmes. 






